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Evolucao do Projeto BTFI

» Fev 2007: inicio do projeto
» Jul 2007: revisdo do projeto conceitual (CoDR)

» Set 2008: revisdo do projeto preliminar (PDR)

» Out 2009: integracdo mecanica

» Dez 2009: integracao eletrbnica

» Feb 2010: caracterizagao detectores

» Abr 2010: integracao dtica

» Jun 2010: integracdo completa e testes
» Jun 2010: transporte do SOAR

» Jul 2010: Commissionamento no SOAR
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Butterfly: sair do observatdrio com cubo-\



Como juntar tantas coisas diferentes?

EMCCD Filters
Gap Z cube| |driver | | Etalon driver
Driver
Virtual [ [Observation
mode
Phase Map Instrument
¢ 4 Monitoring
Test omman mode
node A cube Center - Paralell
Calibration|
| Flat | mode
iBTF Image Quality
driver Instr 1 SNR, seeing, transparency
Lamps Calibration
Calibration Operation
Bias mode

Humanos:
portugues, espanhol, francés, inglés, ...

Computadores:
C/C++, Python, IDL, Fortran, LabView, ArcView, SML, VBasic.



Politicas para o Sistema de Software

» desenvolvimento,
» portabilidade,

» integracao,

» manutencao,

» usabilidade



Ferramentas de Cddigo Livre

Sistema Operacional: Linux

» Diversas cores e sabores (distribuicdes)

v

Qualidade e disponibilidade das Ferramentas

v

Multitarefa, multiusuario nativo
» Enorme comunidade cientifica

Filosofia

v



Ferramentas de Cddigo Livre

Linguagem de Programacdo: Python

» Orientada a Objeto, imperativa, tipagem dindmica.
» Enfase na produtividade e na clareza.
» Extensa Biblioteca padrao

» Extensa Biblioteca cientifica
PyFITS, NumPy, SciPy, PyRAF, PyRO,
PyLab/Matplotlib, STSDAS, astLib, AstroLib,
PyMIDAS, EphemPy, ...

» Excegoes:
C/C++ em gargalos,
LabView controle de hardware
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GCC —Centro de Comandos

Giseli Ramos
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GCC

Giseli Ramos
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KAFKA — Centro de Controle

Alvaro Calasans

» Phase |: comandos atomicos
shutter.open(), ccd.integrate()

» Phase Il: comandos moleculares:, conjunto de atomicos
take_image(), make datacube(),

» Phase Ill: comandos proteicos: conjunto de moleculares
lambda_calibrate(), gap_determination(),

http://www.kubitec.com.br



KAFKA - Fase |

KAFKA Control Center

T L A




KAFKA — Fase ||

Byri

Brazilian Tunable Filter Ii , Yo

KAFKA Control Center




iIBTF — controle Bragg Tunable Filters

Renato Severo
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Ocellus — Servidor de Aplicativos

Renato Severo

KFCC

GCC

USER

Butterfly System

Illusion (data synthesizer)
Gollum (ring fitting)

BatFly (phase handling)

LionFits (Visualization)

servidor de rede para aplicativos Butterfly
controle de sessoes,

controle de subprocessos.




Calibracdo de Dados
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Gollum — parametros dos anéis

Fabricio Ferrari
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http://www.ferrari.pro.br



BatFly — modelo e correcao de fase

Fabricio Ferrari

interpolation: pixels on
the revolution paraboloid in Z to
the same plane in wavelength

A datacube

FF-CR corrected Z datacube

terpolati

http://www.ferrari.pro.br



[[lusion — sintetizador de dados
Bruno Quint
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http://code.google.com/p/btfi-illusion/



LionFits — visualizador/manipulador cubo de dados

Renato Severo

Open | Header | Saveimage | SaveGraph | quit
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http://code.google.com/p/lionfits/



Mais Informacdes

BTFI Software System

www.ferrari.pro.br

www.astro.iag.usp.br/ btfi



